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ORYGINALNA INSTRUKCJA OBStUGI

Teodolit POT 10

Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy ko- Obudowa przod Hl

niecznie przeczytaé instrukcje obstugi. L )
@ Komora baterii ze $rubg zamykajaca

Niniejsza instrukcje obstugi przechowywaé Blokada spodarki

zawsze wraz z urzadzeniem. Znacznik poziomej osi obrotu

(1) Sruba zaciskowa kota poziomego i mikroruchu
@

®

Sruba poziomujaca spodarki
Spodarka
Obudowa pionu laserowego
(15) Obiektyw
Hl Liczby odnosza sie do rysunkéw. Rysunki znajduija sie Uchwyt do przenoszenia
na poczatku instrukcji obstugi.
W tekscie niniejszej instrukcji obstugi stowo ,,urzadzenie” | Opudowa tyt &
oznacza zawsze teodolit POT 10.

Urzadzenie przekazywac innym uzytkowni-
kom wytacznie z instrukcja obstugi.

@ Sruba poziomujgca spodarki
(4) Panel obstugi z wy$wietlaczem
(5) Pierscien ogniskujacy

(6) Okular

(@) Libella rurkowa
(8) Celownik

(9) Sruba zaciskowa kota pionowego i mikroruchu

1  Wskazowki ogoIne ........ccovivieievevreserarasassssnsnsnsasnsnsnsnsas 179

1.1 Wskazowki informacyjneiichznaczenie ............ .ttt ittt 175
1.2 Objasnienia do piktogramow i dalsze wskazowki. . ... ....ccoiiiiiinnniiennnnnnnnnnns 175
2.1 OPISUrZAdzZenia . .« . v v v i et e it st s e e e a s s s a s s a s s e 175
2.2 Zakres dostawy wyposazeniastandardowego . . . . ... i i i i i i i i s 175
3 Opisurzadzenia .......cocveievverarerarasassssnsnsnsasasnsssasasssnsnns 179
3.1 a0 1= o T e e 1o ) 3 T 175
3.1.1 Osie bUOWII . . . . s 175
3.1.2 Pojecia specjaliStyCzne . . ... ... e 176
3.2 Potozenialunety BI L . ........ciiiiiiiii it iie it iae s aae s s 177
3.3 Pojeciaiichznaczenie . .......... ittt ittt i s st e 177
3.4 Systempomiarukata . ........cii it i i i i s ey 178
3.4.1 &= 7= Vo F= o To o 31T 1 178
3.4.2 Kompensator jednoosiowy Bl. . . . .. ...t 178
3.5 Panelobstugi . .......oiiiii i i i i i e e s r s e 178

4 Narzedzia, akcesSOria.......cvvevsrversnssssessnsnssassnsnssnssnsnssnssns 180
5 Dane techniczne..........ccciiiviiiiiianiriesnasasnassnsnssnsnnsnsnnsanas 180
6 Wskazowki bezpieczenstwa.........ocveviivnciernrncnerncnnnnnenaaaa. 181

6.1 Podstawowe informacje dotyczace bezpieczenstwa ................ . iiiiiiiii i, 181
6.2 Uzytkowanie niezgodne zprzeznaczeniem .. ..........uitrreennnnannnnrsssnnnnnnnns 181
6.3 Prawidiowa organizacja miejScapracy .........c.cuouuiiuurrnreannnannnnrsasasnnnnnnn 182

173




6.4 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna . ......... ..ottt iinninnneennnn 182

6.4.1 Klasyfikacja lasera . . . . .. ... e 182
6.5 Ogolne srodkibezpieczeNstwa. . . .. ... ci i ittt ittt it r e 182
6.6 = 10 ] o o T 182
7 Przygotowanie do pracy ......cuecvervenarnernnsassasnnsassnsnnsnsnnsans 183
71 tadowanieakumulatora. . ........cciiiii it i r e et 183
7.2 Wkiadanie akumulatorall . . ... .. ..ottt i i et 183
7.3 Inicjalizacja kotapionowego Hl .. ........ ... i i i i e 183
7.4 Sprawdzaniedzialania . ..........c i i i i i s a s 183
7.5 Ustawianieurzadzenia . . ... it ii ittt ittt sttt s i e 183
7.51 Ustawienie nad punktem ziemi . . . . .. ... e 183
7.5.2 Ustawienie urzadzenia Bl . . . . . ... oo 184
7.5.3 Ustawienie wedtug rur z pionem laserowym Bl . .. ... ... .. ... 184
2 © o (1 T - T | =7
8.1 Pomiary z uzyciem kota poziomego . . ... ittt i i e e i e 184
8.1.1 Zerowanie wskazan kota pOZIOmMegO . . . . . . o o oot 184
8.1.2 Zmiana kierunku pomiaru kata na kole poziomym . . ... ... 184
8.1.3 Ustawianie wskazania na kole poziomym . . .. ... .. e 185
8.2 Pomiary z uzyciem kota pionowego . .. ....... ittt ittt i e e 185
8.2.1 Wskaznik nachylenia w pionie . . . ... .. e 185
9 Ustawienia......c.ueiiiiiiiiranararananinisasasarasarasansnsnsnsnnnnns 185
9.1 Wywolywaniemenu ustawien. . . . ... ... ii ittt iii ittt st a et et 185
9.2 Ustawienie akustycznego sygnalizatora kata na kazdy kwadrant. ....................... 186
9.3 Jednostkikata . ... ..o ii it i i i i i i et e e s a s s 186
9.4 Ustawieniezenitu. . ... ... i i i i it s s s 187
9.5 Wiaczanie i wytaczanie funkcji automatycznegowytaczania .................. .. c0iuet 187
9.6 Ustawienie rozdzielczosci wskaznika systemu pomiarukata . ..............cooivnonnn. 187
9.7 Wiaczanie i wylaczanie kompensatora . . ... ...ttt i i s s 188
9.8 Kalibracja/ regulacjakotapionowego . .. .. .. .. cuiiinriinnennrennrsnnrennrnnnrnnns 188
9.8.1 Uruchomienie procesu kalibracji . . . ... ..o 188
10 Kalibracjairegulacja........cvcviiveriarienarnernnsassernssassnsnsnnsass 190
10.1 Serwis kalibracyjny Hilti . . . ... ..ot i s e 190
11 Konserwacja i utrzymanie urzadzenia ..........cccvvevirverinnnsnaeaa. 190
1.1 CZYSZCZEeNiE i SUSZENIE . .« .« o vt v vt vttt neaassnsnsssssnnnnssnssssssnnnnnssnnsssss 190
11.2 Przechowywanie . ........ccuuiiinennrennrsnnssansanssnnnsanasnonssnonnsnnnsnnns 190
1.3 L= 10T oo o 190

12 Usuwanie usterek ........ccoiviviivariariesariernnsassesnssnssnsnsnnsaas 190
13 Utylizacja .....ocvviiiiiiiiinc i i snsisisnnesasasesnsnsssssnnnnsnsnnnnas 191
14 Gwarancja producenta na urzadzenia ..........ccovivviieinaneranana. 192
15 Wskazowka FCC (w USA) / wskazéwka IC (w Kanadzie).............. 192
16 Deklaracja zgodnosci WE (oryginat).......c.cvoviviriiiiinnnannanana. 192

174



1 Wskazoéwki ogolne

1.1 Wskazowki informacyjne i ich znaczenie
ZAGROZENIE

Wskazuje na bezposrednie zagrozenie, ktére moze pro-
wadzi¢ do ciezkich obrazen ciata lub $mierci.

OSTRZEZENIE
Dotyczy potencjalnie niebezpiecznej sytuaciji, ktéra moze
doprowadzi¢ do powaznych obrazen ciata lub $mierci.

OSTROZNIE

Wskazuje na mozliwo$¢ powstania niebezpiecznej sytu-
acji, ktéra moze prowadzi¢ do lekkich obrazen ciata lub
szkod materialnych.

WSKAZOWKA
Wskazowki dotyczace uzytkowania i inne przydatne in-
formacije.

1.2 Objasnienia do piktogramow i dalsze
wskazowki

Symbole

Przed Ostrzezenie
uzyciem przed
przeczytaé¢ ogdlnym
instrukcje niebezpie-
obstugi czenstwem

Symbole klasy lasera Il / class 2

Klasa Klasa
lasera 2 lasera Il
zgodnie z
EN 60825-
1:2003

2.1 Opis urzadzenia

Teodolit POT 10 jest przeznaczony do wykonywania po-
miaréow kata poziomego i pionowego, pomiaru katow
90°, pomiaru nachylenia w %, wyznaczania osi budynku
na wieksze odlegtosci (do 200 m) oraz przenoszenia osi
budowli na wiele kondygnaciji.

Urzadzenie jest wyposazone w koto poziome i pionowe
z podziatka cyfrowg oraz libelle elektroniczng (kompen-
sator 1-osiowy) umozliwiajaca doktadne pomiary kata
pionowego i nachylenia.

2.2 Zakres dostawy wyposazenia standardowego

Teodolit

Zasilacz sieciowy z kablem do tadowarki
tadowarka

Akumulator litowo-jonowy 3.8 V 5200 mAh
Zestaw regulacyjny

Instrukcja obstugi

Walizka Hilti

- a4 a4 a4 a4

3 Opis urzadzenia

3.1 Pojecia ogodlne
3.1.1 Osie budowli

-

s s am0 | 000 [ s o | om0 |

Ko
18890 340 26502850 3.750) 12045

Przed rozpoczeciem budowy firma zajmujaca sie pomiarami wyznacza na placu budowy i wokét niego znaczniki

wysokosci i osie budowli.

175



Dla kazdej osi budowli zaznaczane sg dwa konce na ziemi.
Na podstawie tych znacznikéw nastepuje rozmieszczanie poszczegdinych elementéw budowli. W przypadku wigk-
szych budowli wymagana jest wieksza ilo$¢ osi budowli.

3.1.2 Pojecia specjalistyczne
Osie urzadzenia

a  Os$celowa

b O$ obrotu instrumentu

¢ Pozioma o$ obrotu

Koto poziome / kat poziomy

0° p=30°

D
s

Na podstawie zmierzonych odczytéw na kole poziomym wynoszacych 70° wzgledem jednego celu i 40° wzgledem
innego celu istnieje mozliwo$¢ wyliczenia kata pomiedzy nimi wynoszacego 70° - 40° = 30°.
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Koto pionowe / kat pionowy

v =50° /
0° .

Y

al
/% 180°

Dzieki temu, ze koto pionowe mozna ustawi¢ pod katem 0° wzgledem kierunku grawitacji lub 0° wzgledem kierunku
poziomego, istnieje mozliwos$¢ okreslenia katéw wzgledem kierunku grawitacii.

3.2 Potozenia lunety &

Aby odczyty kota poziomego mozna byto prawidtowo okresli¢ wzgledem kata pionowego, méwi sie o potozeniach
lunety, tj. w zaleznosci od kierunku lunety wzgledem panelu obstugi mozna okresli¢, w jakim ,potozeniu” odbywat sig
pomiar.

Potozenie urzadzenia widoczne na rysunku Bl nazywane jest potozeniem lunety 1.
Potozenie urzadzenia widoczne na rysunku El nazywane jest potozeniem lunety 2.

3.3 Pojecia i ich znaczenie

Os$ celowa Linia prowadzaca przez krzyz nitkowy i Srodek obiektywu (0$ lunety).

Pozioma o$ obrotu O$ obrotu lunety.

O$ obrotu instrumentu O$ obrotu catego urzadzenia.

Zenit Zenit odpowiada kierunkowi sity ciazenia odwréconemu do gory.

Horyzont Horyzont oznacza kierunek prostopadty do kierunku sity cigzenia i jest
ogodlnie nazywany kierunkiem poziomym.

Nadir Nadir oznacza kierunek sity ciazenia w dot.

Koto pionowe Kotem pionowym okresla sie koto katowe, ktérego wartosci zmieniaja sie
podczas poruszania lunetg w goére lub w doét.

Kierunek pionowy Jako kierunek pionowy okresla sie odczyt na kole pionowym.

Kat wertykalny (V) Kat pionowy jest odczytem wskazania na kole pionowym.

Kat pionowy jest najczesciej rownowazony z kierunkiem sity cigzenia za
pomocg kompensatora, z ,odczytem zerowym” w zenicie.

Kat wysokosci Katy wysokosci sa odniesione wzgledem ,zera” na horyzoncie i sg mie-
rzone dodatnio w gére i ujemnie w doét.

Koto poziome Kotem poziomym okresla sig koto katowe, ktdérego wartosci zmieniajg sie
podczas obracania urzadzenia.

Kierunek poziomy Jako kierunek poziomy okresla sig odczyt na kole poziomym.

Kat horyzontalny (Hz) Kat poziomy to réznica pomiedzy dwoma odczytami na kole poziomym,

choé czesto sam odczyt z kota jest réwniez nazywany katem.
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Alidada Alidada to obrotowa $rodkowa cze$¢ teodolitu.
Na czes$ci tej umieszczony jest z reguty panel obstugi, libella do poziomo-
wania, a wewnatrz koto poziome.

Spodarka Urzadzenie stoi na spodarce, ktéra przyktadowo jest umieszczona na
statywie.
Spodarka ma trzy punkty przylegania, ktére mozna regulowaé w pionie
za pomocg $rub nastawczych.

Stanowisko urzadzenia Miejsce, w ktdrym jest postawione urzadzenie, najczesciej nad zazna-
czonym punktem podtoza.

3.4 System pomiaru kata
QOdczyty na pionowym i poziomym kole nastepuja elektronicznie.

3.4.1 Zasada pomiaru

Urzadzenie przedstawia odczyt z jednego z kot.
Kat pomiedzy obiektami stanowi réznice dwdch odczytéw na kole.

3.4.2 Kompensator jednoosiowy H

Libella elektroniczna (kompensator) umozliwia korygowanie nachylenia urzadzenia wzgledem kierunku lunety.

W ten sposob zapewnia sig, ze kat pionowy i nachylenia sg zawsze odniesione wzgledem pionu lub poziomu.
Kompensator jednoosiowy mierzy z duzg doktadnoscia nachylenie urzadzenia w kierunku lunety, tj. w kierunku celu.
W ten sposob zapewnia sig, ze nachylenie resztkowe nie ma wptywu na pomiar kata pionowego czy nachylenia.

3.5 Panel obstugi
Panel obstugi jest wyposazony w wyswietlacz oraz tacznie 6 przyciskéw oznaczonych symbolami.
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2

N

Witaczanie / wytagczanie urzadzenia.

Wiaczanie / wytgczanie pods$wietlania.

Zmiana kierunku pomiaru kata na kole poziomym.

(© O)
AEEe (e

Zatrzymanie biezacego wskazania na kole poziomym.

[ —]
wn
m
—

Zerowanie biezacego kata poziomego.

E

Zmiana wskazania na kole pionowym pomiedzy stopniami (°) a procen-
tami (%).

—
—
—
| —

Wskaznik natadowania akumulatora.

Im bardziej wypetniony jest symbol akumulatora, tym stan natadowa-
nia jest lepszy. Gdy akumulator jest niemal catkowicie roztadowany, caty
symbol akumulatora znika wraz z ostatnim paskiem. Tym samym nie ma
juz energii na przeprowadzenie kolejnych pomiaréw.

\'% Biezace wskazanie na kole pionowym
H Biezace wskazanie na kole poziomym.
Rlub L Wskazanie biezacego kierunku pomiaru na kole poziomym: w prawo

(zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) lub w lewo (przeciwnie do ruchu
wskazéwek zegara).
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4 Narzedzia, akcesoria
Zasilanie

Rysunek

Nazwa

\

Akumulator POA 80

.

Zasilacz sieciowy POA 81

tadowarka POA 82

Statyw
Rysunek

Nazwa

Statyw PUA 35

5 Dane techniczne

Zmiany techniczne zastrzezone!

Luneta
Powigkszenie lunety 30x
Najmniejsza odlegto$¢ celowania 1,5 m (4,9 ft)
Pole widzenia lunety 1°30': 2,6 m /100 m (7,9 ft/ 300 ft)
Apertura obiektywu 45 mm
Kompensator
Typ 1-osiowy, cieczowy
Zakres roboczy +3’
Doktadnos$¢ 58
Pomiar kata
Doktadno$¢ POT 10 (DIN 18723) 5"
Przetwornik sygnatu kata V (przyrostowy)

Przetwornik sygnatu kata

Hz (warto$¢ bezwzgledna)
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Pion laserowy

Doktadnos¢ 1,5mmna1,5m(1/16 na 3 ft)
Moc <1mw
Klasa lasera Klasa 2

Wyswietlacz
Typ

Wskaznik segmentowy

Podswietlenie 1-stopniowe
Libella rurkowa

Libella rurkowa 30" /2 mm
Klasa ochrony IP

Klasa IP 55
Gwint statywu

Gwint spodarki 5/8"
Akumulator POA 80

Typ litowo-jonowy

Napiecie sieciowe 3,8V

Czas tadowania 4h

Temperatura
Temperatura robocza

-20...450 °C (-4°F ...+122°F)

Temperatura sktadowania

-30...+70 °C (-22°F ... +158°F)

Wymiary i masa

Wymiary 164 mm x 154 mm x 340 mm
Ciezar 4,6 kg
Jednostki kata DMS, GON

6 Wskazowki bezpieczenstwa

6.1 Podstawowe informacje dotyczace
bezpieczenstwa

Oprocz wskazowek bezpieczenstwa z poszczegoél-
nych rozdziatow tej instrukcji obstugi zawsze nalezy
przestrzegaé ponizszych uwag.

6.2 Uzytkowanie niezgodne z przeznaczeniem
Urzadzenie i jego wyposazenie moga stanowi¢ zagro-
zenie, jesli stosowane beda przez niewykwalifikowany
personel w sposob niewtasciwy lub niezgodny z prze-
znaczeniem.

a) Zabrania sie korzystania z urzadzenia bez wcze-
$niejszego otrzymania stosownych wskazéwek
lub przeczytania niniejszej instrukcji.

b) Nie demontowaé zadnych instalacji zabezpiecza-
jacych i nie usuwac tabliczek informacyjnych ani
ostrzegawczych.

c) Naprawy urzadzenia nalezy zleca¢ wytacznie serwi-
som Hilti. W przypadku nieprawidiowego otwarcia
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urzadzenia moze powstawaé promieniowanie la-
serowe, przewyzszajace klase 2.

Dokonywanie modyfikacji i zmian w urzadzeniu jest
zabronione.

Aby unikna¢ niebezpieczenstwa obrazen ciata, sto-
sowacé wytacznie oryginalne wyposazenie i czesci
zamienne Hilti.

Urzadzenia nie wolno stosowaé w przestrzeni za-
grozonej wybuchem.

Do czyszczenia uzywaé wytacznie czystych i miek-
kich $ciereczek. W razie potrzeby mozna je lekko
zwilzy¢ czystym alkoholem.

Nie zezwala¢ na zblizanie sie dzieci do urzadzen
laserowych.

Nie wolno kierowa¢ urzadzenia na storice lub na inne
silne zrodta Swiatta.

Nie stosowaé tego urzadzenia jako niwelatora.
Urzadzenie nalezy sprawdzi¢ przed waznymi pomia-
rami, po upadku lub dziataniu innych czynnikéw me-
chanicznych.

6.3 Prawidiowa organizacja miejsca pracy

Nalezy przestrzega¢ lokalnych przepiséw dotycza-
cych zapobiegania wypadkom.

Nalezy unika¢ twardych uderzen i silnych wstrzaséw
Silne wahania temperatury prowadza do tworzenia
sie osadu na obiektywie. Z tego powodu urzadzenie
przed uzyciem nalezy koniecznie zaaklimatyzowac.
Urzadzenie nie powinno by¢ narazone na dtugotrwate
dziatanie promieni stonecznych.

Jesli urzadzenie nie bedzie wykorzystywane przez
dtuzszy czas, nalezy wyja¢ z niego akumulator. Wy-
ciek z baterii lub akumulatoréw moze uszkodzi¢ urza-
dzenie.

Po uzyciu urzadzenie nalezy osuszy¢ i przechowywacé
w walizce.

Libelle wraz z mechanizmem przestawiania nalezy
sprawdza¢ w regularnych odstepach czasu, doko-
nujac w razie potrzeby ich regulaciji.

6.4 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

Pomimo tego, ze urzadzenie spetnia surowe wymagania
obowigzujacych dyrektyw, firma Hilti nie moze wykluczy¢,

ze

urzadzenie nie bedzie zaktécaé pracy innych urzadzen

(np. urzadzen nawigacyjnych samolotéw) lub tez

- praca urzadzenia nie bedzie zaktécana przez silne pro-
mieniowanie, co moze prowadzi¢ do nieprawidtowych
wynikéw pomiaru.

W takich przypadkach lub przy innych niepewnosciach
nalezy przeprowadzi¢ pomiary kontrolne.

6.4.1 Klasyfikacja lasera

Laserowy pion urzgdzenia odpowiada klasie lasera 2, w
oparciu o norme IEC825-1/EN60825-01:2008 i klasie Il w
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oparciu o CFR 21 § 1040 (FDA). W razie przypadkowego,
krotkotrwatego spojrzenia w zrédto promienia lasera oko
ludzkie jest chronione dzigki odruchowi zamykania po-
wieki. Taki odruch zamykania powiek moze by¢ jednak
opdzniony przez leki, alkohol lub narkotyki. Urzadzenia te
mozna stosowaé bez dodatkowych zabezpieczen. Mimo
to nie nalezy, tak samo jak w przypadku stonca, spogla-
da¢ bezposrednio w Zrodto $wiatta. Promienia lasera nie
wolno kierowa¢ na inne osoby.

6.5 Ogolne srodki bezpieczenstwa

a)

Przed przystapieniem do eksploatacji urzadze-
nia nalezy je sprawdzi¢ pod katem ewentualnych
uszkodzen.Jesli urzadzenie jest uszkodzone, oddaé
je do punktu serwisowego Hilti w celu naprawy.

Po upadku lub innych mechanicznych oddziaty-
waniach nalezy sprawdzi¢ doktadnos$¢ urzadze-
nia.

W przypadku przeniesienia urzadzenia z zimnego
do cieptego otoczenia lub odwrotnie, nalezy przed
uzyciem odczekac, az urzadzenie sie zaaklimaty-
zuje.

W przypadku stosowania statywow upewni¢ sie,
ze urzadzenie jest mocno przykrecone, a statyw
stoi pewnie na ziemi.

W celu unikniecia btednych pomiaréw nalezy
utrzymywaé w czystosci okienko wyjscia
promienia lasera.

Pomimo tego, ze urzadzenie przystosowane zo-
stato do pracy w trudnych warunkach panujacych
na budowie, nalezy sie z nim obchodzi¢ ostroz-
nie, jak zkazdym innym optycznym i elektrycznym
urzadzeniem (lornetka polowa, okulary, aparat fo-
tograficzny).

Mimo ze urzadzenie jest zabezpieczone przed
whnikaniem wilgoci, nalezy je przed wtozeniem do
pojemnika transportowego wytrze¢ do sucha.
Dla pewnosci sprawdzi¢ poprzednio ustawione
wartosci lub dokonane wczesniej ustawienia.
Podczas poziomowania urzadzenia za pomoca
libelli okragtej nalezy patrze¢ na urzadzenie pod
niewielkim katem.

Drzwiczki komory akumulatora nalezy starannie
zablokowaé, aby akumulator nie wypadt albo nie
powstat kontakt elektryczny powodujacy nieza-
mierzone wylaczenie urzadzenia, czego nastep-
stwem moze by¢ utrata danych.

6.6 Transport

Przed wysytka urzadzenia nalezy zaizolowaé lub wyjac
akumulator. Wyciek z baterii lub akumulatoréw moze
uszkodzi¢ urzadzenie.

W celu unikniecia zanieczyszczenia $rodowiska natural-
nego, urzadzenie i akumulator nalezy utylizowa¢ zgodnie
z obowigzujgcymi w danym kraju przepisami.

W przypadku watpliwosci nalezy skonsultowac sig z pro-
ducentem.



7 Przygotowanie do pracy
7.1 Ltadowanie akumulatora

Po rozpakowaniu urzgdzenia nalezy wyjac z pojemnika zasilacz sieciowy, fadowarke i akumulator.

tadowac akumulator przez ok. 4 godziny.
Rysunek Nazwa
Akumulator POA 80

Zasilacz sieciowy POA 81

tadowarka POA 82

7.2 Wktadanie akumulatora @

Wiozy¢ natadowany akumulator do urzadzenia wtykiem zwréconym w strone urzadzenia i w dot.
Starannie zamkna¢ pokrywe komory akumulatora.

7.3 Inicjalizacja kota pionowego
Po ustawieniu urzadzenia zgodnie z opisang powyzej procedura nalezy zainicjalizowac koto pionowe urzadzenia.

Obraca¢ teleskopem powoli wokdt poziomej osi obrotu instrumentu (c), az pojawi sie wskazanie kata dla pomiaru
pionowego.

7.4 Sprawdzanie dziatania

WSKAZOWKA
Przed obracaniem urzadzenia wokét alidady nalezy pamietaé o poluzowaniu $rub zaciskowych.

Sruby ruchu leniwego do ustawiania poziomu i pionu pracuja na zasadzie mikroruchdw, ktére wymagajg wczesniej-
szego zaciéniecia.

Nalezy najpierw sprawdzi¢ funkcjonowanie urzadzenia na poczatku uzytkowania, a potem w regularnych odstepach
czasu w oparciu o nastepujace kryteria:

1. Poluzowa¢ $ruby zaciskowe.

Obraca¢ urzadzenie ostroznie reka w lewo i w prawo, zas lunete w gére i w dot celem sprawdzenia mikroruchu.
3.  Zacisna¢ $rube ruchu leniwego i $rube ruchu pionowego i ostroznie obréci¢ $ruby do ustawiania pionu i poziomu
w obu kierunkach.

Obrécié¢ pierscien ogniskujacy do korica w lewo.

Spojrze¢ przez lunete i pierscieniem okulara ustawic ostro$¢ krzyza nitkowego.

Wykonujac kilka prob sprawdzié, czy kierunek obu celownikow lunety zgadza sie z kierunkiem krzyza nitkowego.
Sprawdzi¢, czy $ruby uchwytu sa mocno dokrecone.

Patrz rozdziat: 7.3 Inicjalizacja kota pionowego

N

© N OA

7.5 Ustawianie urzadzenia
7.5.1 Ustawienie nad punktem ziemi

Urzadzenie wyposazone jest w pion laserowy, ktéry przy witagczonym urzadzeniu, jest wigczany i wytaczany przyciskiem
podswietlania.
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7.5.2 Ustawienie urzadzenia B

1.
2.
3.

Postawi¢ statyw tak, aby $rodek gtowicy statywu znajdowat sie mozliwie nad punktem odniesienia w podtozu.
Przykreci¢ urzadzenie do statywu.

Przesunac¢ reka dwie nogi statywu w taki sposéb, aby promien lasera znalazt sie na znaczniku na podtozu.
WSKAZOWKA Nalezy przy tym zwrdci¢ uwage, aby glowica statywu ustawiona byta mozliwie poziomo.
Nastepnie wbi¢ nogi statywu w ziemie.

Za pomoca $rub poziomujacych skorygowac resztkowe odchylenie punktu lasera od znacznika na ziemi — punkt
lasera musi sig teraz znajdowac¢ doktadnie na znaczniku na podtozu.

Przedtuzajac nogi statywu, przesunag libelle okragta w spodarce na $rodek.

WSKAZOWKA Odbywa sie to przez przediuzanie lub skracanie nogi statywu znajdujacej sie naprzeciwko
pecherzyka, w zaleznosci od tego, w ktérym kierunku ma poruszac¢ sie pecherzyk. Jest to proces o charakterze
iteracyjnym, ktory w razie potrzeby nalezy wielokrotnie powtérzy¢.

Po ustawieniu pecherzyka libelli okragtej po$rodku nalezy ustawi¢ pion laserowy doktadnie centrycznie na $rodku
punktu podtoza, przesuwajac urzadzenie na talerzu statywu.

Nastepnie nalezy ustawic¢ libelle rurkowa réwnolegle do dwdch $rub poziomujacych i ustawi¢ pecherzyk posrodku.
Obréci¢ urzadzenie o 90° i ustawi¢ posrodku za pomoca trzeciej sruby poziomujacej — nastepnie ponownie
obréci¢ urzadzenie o 90° i ewentualnie skorygowac ustawienie libelli rurkowej za pomoca $rub poziomujacych.

7.5.3 Ustawienie wedtug rur z pionem laserowym El

Punkty czesto sg oznakowane w podfozu za pomoca rur.
W takim przypadku pion laserowy jest skierowany do wnetrza rury i jest niewidoczny.

Aby punkt lasera stat sie widzialny, nalezy potozy¢ na rurze papier, folie lub inny mato przezroczysty materiat.

8 Obstuga

8.1

8.1.

Pomiary z uzyciem kota poziomego
1 Zerowanie wskazan kota poziomego
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Odczyt wskazania kota poziomego mozna w dowolnej chwili wyzerowa¢ naciskajac przycisk 0- SET, wyznaczajac tym
samym punkt odniesienia lub punkt zerowy kota poziomego.

8.1.2 Zmiana kierunku pomiaru kata na kole poziomym

©
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Kierunek pomiaru kata poziomego mozna zmienia¢ naciskajac przycisk R/L: w prawo — w kierunku zgodnym z
ruchem wskazéwek zegara i w lewo — w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.
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Na wy$wietlaczu pojawia sie wskazanie R przy kierunku w prawo lub L przy kierunku w lewo.
Przy wtaczaniu urzadzenia standardowo ustawiany jest kierunek pomiaru w prawo, tj. w kierunku zgodnym z ruchem
wskazéwek zegara.

8.1.3 Ustawianie wskazania na kole poziomym
(© O)
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Odczyt wskazania na kole poziomym mozna zatrzymac¢ naciskajac przycisk HOLD, nastepnie wyznaczy¢ nowy cel i
zwolni¢ odczyt na kole przez ponowne naci$niecie przycisku.

WSKAZOWKA m
Gdy odczyt wskazan kota jest zatrzymany, pod wskazaniem migaja litery H oraz RL.

8.2 Pomiary z uzyciem kota pionowego
8.2.1 Wskaznik nachylenia w pionie
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Odczyt na kole pionowym mozna przestawia¢ pomigdzy wskazaniem w stopniach (°) i w procentach (%).

WSKAZOWKA
Wskaznik % jest aktywny tylko dla tego wskazania.

Umozliwia to pomiar lub wyznaczanie nachylenia w %.

Pomiar warto$ci nachylenia w % dziata tylko w zakresie +100%, czyli +45°.

Powyzej lub ponizej tego zakresu pomiar nie jest mozliwy, a wskazanie wéwczas znika.

W celu zmiany wskazania na kole pionowym pomiedzy stopniami (°) a procentami (%) nalezy nacisna¢ przycisk V%.

9.1 Wywotywanie menu ustawien
W celu uzyskania dostepu do menu ustawien urzadzenie musi by¢ wytaczone.
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Nacisna¢ rownoczesnie przyciski Hold i 0-Set i przytrzymac je.

Dodatkowo nalezy nacisna¢ przycisk wiaczania i puséci¢ go dopiero wtedy, gdy na wyswietlaczu beda widoczne
wszystkie segmenty.

Przyciski Hold i 0-Set nalezy zwolni¢ po ustyszeniu czterokrotnego sygnatu.

Urzadzenie znajduje sie wowczas w trybie umozliwiajagcym dokonywanie ustawien.

Przechodzenie pomiedzy poszczegdlnymi ustawieniami odbywa sie za pomocag przycisku Hold

Przechodzenie pomigdzy poszczegdlnymi parametrami jednego ustawienia odbywa sig¢ za pomoca przycisku 0-Set
m Nacisnigcie przycisku V% umozliwia zatwierdzenie i zapisanie dokonanych ustawien oraz wyjscie z trybu ustawien.

Urzadzenie znajdzie si¢ wowczas w zwyktym trybie pracy umozliwiajacym dokonywanie pomiaréw.

9.2 Ustawienie akustycznego sygnalizatora kata na kazdy kwadrant
(© ©)
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Sygnalizator akustyczny na kazdy kwadrant lub kazde 90° / 100 gradéw

Sygnalizator WH.
Wskazanie 90 bEEP
Wyt
Wskazanie NO bEEP

9.3 Jednostki kata
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Zmiana jednostek kata dla odczytéw na kole
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Stopnie (dms) Wskazanie 360° " “

Grady Wskazanie 400 G

9.4 Ustawienie zenitu

©
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Ustawienie zenitu wzglednie punktu odniesienia dla odczytéw z kota pionowego

Zenit Przy 0° (w gore)
Wskazanie ZEN==0

Przy 90° (do tytu)
Wskazanie ZEN==90

9.5 Wiaczanie i wylaczanie funkcji automatycznego wytaczania
© O)

o
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Wiaczanie i wytgczanie funkcji automatycznego wytaczania urzadzenia

Mozliwe ustawienia Wiyt.
Wskazanie NO OFF

Automatyczne wytaczanie po 30 min.

Wskazanie 30 OFF

9.6 Ustawienie rozdzielczosci wskaznika systemu pomiaru kata

© )

Ustawienie doktadnosci wskazania
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Mozliwe ustawienia

1 "
Wskazanie dSP 1

5
Wskazanie dSP 5

10"
Wskazanie dSP 10

9.7 Wiaczanie i wytaczanie kompensatora

)

\©

m Witaczanie i wytgczanie kompensatora

Mozliwe ustawienia

Wh.
Wskazanie TILT ON

Wyt
Wskazanie TILT OFF

9.8 Kalibracja / regulacja kota pionowego

Urzadzenie w momencie wysytki jest prawidtowo nastawione.
Wskutek wahan temperatury, ruchow podczas transportu oraz starzenia sie istnieje mozliwos$é, ze nastawy urzadzenia

zmienig sie wraz z uptywem czasu.

Z tego wzgledu urzadzenie posiada mozliwos¢ sprawdzenia nastaw za pomoca odpowiedniej funkcji i dokonania

ewentualnej kalibracji w terenie.

W tym celu nalezy ustawi¢ urzadzenie w bezpieczny sposéb na dobrej jakosci statywie i uzy¢ dobrze widocznego i
dobrze rozpoznawalnego celu w zakresie +3 stopni wzglgdem poziomu w odlegto$ci ok. 70 - 120 m.

9.8.1 Uruchomienie procesu kalibracji
Aby rozpocza¢ kalibracje, urzadzenie musi by¢ wiaczone.

® 6
©

\©
1.
2.

©),

188

Nacisna¢ i przytrzymaé przyciski R/L i Hold, a nastepnie nacisnaé przycisk Wt./Wyt.
Odczekac, az na wyswietlaczu pojawia sie wszystkie znaki i dopiero wéwczas puscic przyciski R/L i Hold.



Doktadnie namierzy¢ wybrany cel.

oe137
FACE-1

Zaczekac, az wskazanie kata pionowego przestanie sie zmieniac.
Nastepnie nacisna¢ przycisk 0SET, aby wykona¢ pomiar kata w potozeniu 1.
Wtedy wskaznik przechodzi do zadania wykonania pomiaru w potozeniu 2.

v 2695841
FACE-C

Przej$¢ teraz do potozenia 2 i namierzy¢ wybrany cel w potozeniu 2.

v 902115

He 245497 &

Nacisna¢ przycisk 0SET, aby wykona¢ pomiar kata w potozeniu 2.

Po dokonaniu drugiego pomiaru zostaje obliczona korekta dla kota pionowego, zapisana w pamieci urzadzenia,
po czym zostaje wys$wietlona biezaca warto$¢ kata.

Dla pewnos$ci ponownie zmierzy¢ cel w obu potozeniach.

WSKAZOWKA Koto pionowe jest skalibrowane prawidtowo, gdy suma obu katéw pionowych (potozenie 1 +
potozenie 2) wynosi rowno 360°.
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10 Kalibracja i regulacja

10.1 Serwis kalibracyjny Hilti

W celu zapewnienia niezawodnos$ci dziatania urzadzenia zgodnie z normami i prawnymi wymogami zalecamy prze-
prowadzanie regularnej kontroli urzadzen przez serwis kalibracyjny Hilti.
Zawsze istnieje mozliwo$¢ skorzystania z serwisu kalibracyjnego Hilti; zaleca sie jednak przeprowadza¢ kalibracje

przynajmniej raz w roku.

W ramach serwisu kalibracyjnego Hilti uzyskuije si¢ potwierdzenie, ze specyfikacje kontrolowanego urzadzenia w dniu
kontroli sg zgodne z danymi technicznymi podanymi w instrukcji obstugi.

W przypadku odchylen od specyfikacji producenta uzywane urzadzenia pomiarowe ustawiane sg na nowo.

Po regulacji i kontroli na urzadzeniu przyklejana jest plakietka kontrolna, a pisemny certyfikat kalibracji informuje o
tym, ze dane urzgdzenie pracuje zgodnie z danymi producenta.

Certyfikaty kalibracyjne wymagane sg zawsze dla przedsigbiorstw posiadajacych certyfikacje ISO 900X. Wiecej
informacji mozna uzyska¢ w najblizszym punkcie serwisowym Hilti.

11 Konserwacja i utrzymanie urzadzenia

WSKAZOWKA
Wymiane uszkodzonych czesci nalezy zleci¢ serwisowi
Hilti.

11.1 Czyszczenie i suszenie
Zdmuchna¢ kurz ze szklanych elementow.
OSTROZNIE
Nie dotyka¢ szkia palcami.

Urzadzenie nalezy czysci¢ wytacznie czysta, miekka $cie-
reczka. Jesdli to konieczne, mozna jg lekko zwilzy¢ czy-
stym alkoholem lub woda.

OSTROZNIE

Nie stosowac¢ innych ptynéw oprécz alkoholu i wody.
Moga one niekorzystnie oddziatywa¢ na czesci z two-
rzywa sztucznego.

WSKAZOWKA
Nalezy zleci¢ wymiane uszkodzonych czesci.

11.2 Przechowywanie
WSKAZOWKA
Urzadzenia nie wolno przechowywac w stanie wilgotnym.
Przed zapakowaniem i sktadowaniem nalezy umozliwi¢
jego wyschniecie.

WSKAZOWKA
Przed przechowywaniem nalezy zawsze wyczysci¢ urza-
dzenie, pojemnik transportowy i akcesoria.

WSKAZOWKA
Po dtuzszym sktadowaniu lub dtuzszym transporcie na-
lezy przed uruchomieniem urzadzenia przeprowadzi¢ po-
miar kontrolny.

OSTROZNIE

Jesli urzadzenie nie bedzie wykorzystywane przez dtuz-
szy czas, nalezy wyja¢ z niego akumulator. Wyciek z
baterii lub akumulatoréw moze uszkodzi¢ urzadzenie.

WSKAZOWKA

Podczas przechowywania urzadzenia nalezy przestrze-
gac granicznych wartosci temperatury, zwtaszcza zima
lub latem, szczegdlnie w przypadku przechowywania
urzadzenia wewnatrz pojazdu (-30°C do +70°C / -22°F do
+158°F).

11.3 Transport

OSTROZNIE

Przed wysytka urzadzenia nalezy zaizolowa¢ lub wy-
ja¢ akumulator. Wyciek z baterii lub akumulatoréw moze
uszkodzi¢ urzadzenie.

Do transportu lub wysytki urzadzenia nalezy stosowac
karton transportowy Hilti lub opakowanie o podobnych
wiasciwosciach.

12 Usuwanie usterek

Usterka

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Urzadzenie nie daje sie wigczy¢é. Brak zasilania

Natadowaé¢ akumulator zgodnie z in-
strukcja.

EO1 Btad zliczania w przypadku, gdy pod-

Konieczna naprawa.

czas namierzania wskazanie wartosci
mierzonej ciagle sie zmienia.




Usterka Mozliwa przyczyna Rozwigzanie

TOO FAST Obrét teleskopu jest zbyt szybki dla Obracaé wolniej.
czujnika pionowego.

WSKAZOWKA
Jesli usterek nie mozna usuna¢ za pomoca podanych rozwiazan, urzadzenie nalezy odesta¢ do centrum serwisowego
Hilti.

OSTRZEZENIE

Niewtasciwa utylizacja sprzetu moze mie¢ nastepujace skutki:

Podczas spalania elementow z tworzywa sztucznego powstajg trujace gazy, ktére moga zagrazaé¢ zdrowiu.
Uszkodzone lub silnie nagrzane akumulatory moga eksplodowa¢ powodujac przy tym zatrucia, oparzenia, wzery lub
zanieczyszczenie Srodowiska naturalnego.

Lekkomyslne usuwanie sprzetu umozliwia niepowotanym osobom uzywanie go niezgodnie z przeznaczeniem. Moze
to doprowadzi¢ do powaznych obrazen osob trzecich oraz do zatrucia srodowiska.

W przypadku samodzielnego sortowania materiatéw roztozy¢ urzadzenie na tyle, naile jest to mozliwe bez specjalnych
narzedzi.

A

&

Urzadzenia Hilti wykonane zostaly w znacznej mierze z materiatow nadajacych sie do powtérnego wykorzystania.
Warunkiem recyklingu jest prawidtowa segregacja materiatéw. W wielu krajach firma Hilti jest juz przygotowana
na przyjmowanie zuzytych urzadzen w celu ich utylizacji. Informacje na ten temat mozna uzyska¢ u doradcow
technicznych lub w punkcie serwisowym Hilti.

Elementy urzadzenia nalezy posortowaé¢ w nastepujacy sposob:

Czesé/podzespot Materiat zasadniczy Zuzycie

Obudowa Tworzywo sztuczne Recykling tworzyw sztucznych,
ztom

Przetaczniki Tworzywo sztuczne Recycling tworzyw sztucznych

Sruby, akcesoria Stal, aluminium, magnesy Ztom

Elektronika Inne Ztom elektroniczny

Baterie / akumulatory Alkaliczno-manganowe Przepisy krajowe

Futerat na urzadzenie Tkaniny syntetyczne Recycling tworzyw sztucznych

Dotyczy tylko panstw UE
Nie wyrzuca¢ elektrycznych urzadzen mierniczych wraz z odpadami z gospodarstwa domowego!

Zgodnie z Europejska Dyrektywa w sprawie zuzytego sprzetu elektrotechnicznego i elektronicznego
oraz dostosowaniem jej do prawa krajowego, zuzyte urzadzenia elektryczne oraz akumulatory nalezy
posegregowac i zutylizowac¢ w sposéb przyjazny dla srodowiska.

Baterie utylizowac¢ zgodnie z przepisami krajowymi. Nalezy chroni¢ srodowisko naturalne.
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14 Gwarancja producenta na urzadzenia

W razie pytan dotyczacych warunkéw gwarancji nalezy
skontaktowa¢ sie z lokalnym przedstawicielem HILTI.

15 Wskazéwka FCC (w USA) / wskazowka IC (w Kanadzie

OSTROZNIE

Podczas testéw urzadzenie to zachowato wartosci gra-
niczne, okreslone w rozdziale 15 przepisow FCC dla
cyfrowych urzadzen klasy B. Te warto$ci graniczne prze-
widuja dla instalacji w obszarach mieszkalnych wystar-
czajaca ochrone przed promieniowaniami zaktdcajacymi.
Urzadzenia tego rodzaju wytwarzaja i stosuja wyso-
kie czestotliwosci, a takze moga je emitowaé. Dlatego
w przypadku instalacji oraz eksploatacji niezgodnej ze
wskazdwkami urzadzenia te moga powodowac zaktdce-
nia odbioru fal radiowych.

W przypadku niektérych instalacji nie mozna zagwaranto-
wag, ze nie dojdzie do zaktdcen. Jesli urzadzenie powo-
duje zakiocenia odbioru fal radiowych lub telewizyjnych,

co mozna stwierdzi¢ wytgczajac i ponownie wiaczajac
urzadzenie, uzytkownik powinien usuna¢ zakidcenia wy-
konujac nastepujace czynnosci:

Na nowo ustawi¢ lub przestawi¢ antene odbiorcza.
Zwigkszy¢ odstep pomigdzy urzadzeniam a detektorem.

Zwroci¢ sie o pomoc do sprzedawcy lub do$wiadczo-
nego technika RTV.

WSKAZOWKA

Zmiany lub modyfikacje, ktérych dokonywanie nie jest
wyraznie zezwolone przez firme Hilti, moga spowodowaé
ograniczenie praw uzytkownika do dalszej eksploataciji
urzadzenia.

16 Deklaracja zgodnosci WE (oryginat

Nazwa: Teodolit
Oznaczenie typu: POT 10
Generacja: 01
Rok konstrukgji: 2010

Deklarujemy z petng odpowiedzialnoscia, ze niniejszy
produkt jest zgodny z nastepujacymi wytycznymi oraz
normami: do 19 kwietnia 2016: 2004/108/WE, od 20
kwietnia 2016: 2014/30/UE, 2011/65/UE, 2006/66/WE,
EN ISO 12100.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
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